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OPIS TECHNICZNY

1. Podstawa opracowania
e |nwentaryzacja istniejacego oznakowania;

e Szczegoétowe warunki techniczne dla znakéw i sygnatéw drogowych oraz urzgdzen
bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunki ich umieszczania na drogach -
zatgczniki nr 1 — 4 do rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003 r.
w sprawie szczegétowych warunkéw technicznych dla znakéw i sygnatdéw
drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz. U. z 2018 r. poz. 1990. 2244, 2322, z 2019 r.
poz. 53, 6);

e Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 24 marca 2017 r. w sprawie
warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania nadzoru nad tym
zarzgdzaniem (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r. poz. 784);

e Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych (tekst jednolity
Dz. U. z 2018 r. poz. 2068);

e Rozporzgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia
23 grudnia 2015 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpowiadac
drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz. U. z 2016 r., poz. 124);

e Rozporzagdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 wrzesnia 2003 r. w sprawie
szczegotowych warunkéw zarzadzania ruchem na drogach oraz wykonywania
nadzoru nad tym zarzadzaniem (tekst jednolity: Dz. U. z 2017 r., poz. 784).
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2. Zakres opracowania Q
Z

Niniejsze opracowanie obejmuje wykonanie statej organizacji ruchu drogowego
na drodze gminnej Nr 101315E, w m. Druzbice, w zwigzku z planowang zmiang state]
organizacji ruchu. Zakres opracowania obejmuje plan sytuacyjny statej organizacji ruchu
rys. D-02.

3. Charakterystyka drogi i ruchu drogowego

Droga gminna Nr 101315E posiada jezdnie asfaltowg. Na ulicy odbywa sig
dwustronny ruch pojazdéw osobowych. Po obydwu stronach jezdni znajdujg si¢ pobocza
gruntowe, a na poczatku drogi od strony potudniowej znajduje sig jednostronny chodni, po

ktorym poruszajg sie pies. W dalszej czesci drogi piesi poruszajg sie po poboczu gruntowym.



4. Istniejaca organizacja ruchu

Odcinek drogi gminnej, objetej opracowaniem jest oznakowany znakami pionowymi
i poziomymi. Ulica znajduje sie w obszarze zabudowanym. Odbywa si¢ na niej ruch
dwukierunkowy. Istniejgce oznakowanie drogi ukazano na plan ukazano na inwentaryzacji

istniejacego oznakowania rys. D-01

5. Rozwiazania projektowe

Z uwagi na wybudowany odcinek drogi powstaje koniecznos¢ wprowadzenia
uspokojenia ruchu drogowego oraz wprowadzenia przej$¢ dla pieszych, poprzez
zastosowanie progéw zwalniajacych oraz przej$¢ dla pieszych. Dla takiego rozwigzania
zachodzi konieczno$é wprowadzenia statej organizacji ruchu, majacej na celu wprowadzenie
zmian w istniejgcym oznakowaniu pionowym i poziomym.

Prace zwigzane z wykonaniem statej organizacji ruchu, montaz znakéw pionowych
i malowanie znakéw poziomych, prowadzone bedg w obszarze dziatek drogi gminnej
nr ewid. 42, obr. Druzbice oraz na dziatlce nr ewid. 576/2, obr. Kolonia Druzbice,
gm. Druzbice. Szczegdtowe projektowane oznakowanie przedstawiono na rysunku numer
D-02.

Przewidywany termin wprowadzenia statej organizacji ruchu 22.07.2019 r.

6. Zalecenia koncowe i uwagi

6.1. Wszystkie znaki winny odpowiada¢ wymogom rozporzgdzenia Ministra Infrastruktury
z dnia 23 grudnia 2003 r. w sprawie szczego6towych warunkéw technicznych dla znakow
i sygnatéw drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i warunkow ich
umieszczania na drogach (Dz. U. z 2003 r. Nr 220 poz. 2181).

6.2. Projekt podlega zatwierdzeniu przez zarzadce drogi.

6.3. Wszystkie maszyny drogowe i samochody budowy powinny by¢ oznakowane zgodnie
Z obowigzujgcymi przepisami.

6.4. Zastawy o$wietli¢ w porze wieczorowo — nocne;j.

6.5. Za stan oznakowania odpowiada wykonawca robét.

6.6. Znaki istniejgce nalezy pozostawi¢ bez zmian.

6.7. Dla robét, ktérych przeprowadzenie przy organizacji ruchu opracowanej w niniejszym
projekcie bedzie nie mozliwe ze wzgledu na nieprzewidziane sytuacje lub zastosowane
technologie, wykonawca robo6t zobowigzany jest do zaprojektowania dodatkowego projektu

organizacji ruchu dla przeprowadzenia tych robot.




